Technické pokyny k linedrnim ¢tvercovym jednotkam

Linearni étvercova jednotka je racionalni, cenové vyhodna a univerzalné pouZitelnd. V linedrni jednotce se idealné spojuje
dobra tuhost, malé prohnuti, vysoka zatiZitelnost a jednoducha manipulace. Pro rlizné pripady pouZiti a zatéZe jsou na vybér k
dispozici tfi konstrukéni velikosti (vodici profil 30x30 mm, 40x40 mm a 50x50 mm).

Technicky popis

Vieteno pievadi rotacni pohyb na linearni polohovaci pohyb. Drazka vodiciho profilu je zakryta ocelovou liStou, ktera chrani vieteno a vodici matici
pred znedisténim. Linearni jednotku Ize ovladat bud ruéné pomoci ruéniho kola, nebo motoricky.

VSeobecné udaje/provozni podminky

Konstrukeéni struktura Linearni osa s lisovanym vodicim profilem, volitelné provedeni vodiciho voziku
Vedeni Nastavitlené kluzné vedeni

Montazni poloha libovolné

Presnost stoupani + 0,175 mm /300 mm zdvih

Samosvornost ano

Doba zapnuti S3, 30 %, zaklad 1 h

Okolni teplota 0°C az +60°C

Stoupani vietena (mm)

Typ Stoupani vietena (mm)
EV 30 3
EV 40 4
EV 50 4

PoZadované otacky vietena n [min-1] = Rychlost [m/min] x 1000
Stoupani vietena v mm

Kontrola otacek vietena (kritické otacky)
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Momenty volnobéhu (Nm)

Typ »oteviené“ vodici sané yuzaviené” vodici sané
EV 30 0,30 0,45
EV 40 0,45 0,55
EV 50 0,50 0,60
Data zatizeni
F x
F Sila [N]M Moment (Nm) Fy
| Moment setrvaénosti povrchu [cm4]
Fy
*vztaZeno na ,uzaviené” vodici sané (prohnuti vodiciho télesa f = 0,5 mm, ()
staticky, konce podepreny) M y
Q Mz
M x
Celkova délka Fx Fy Fz MX My Mz
[mm]
500 1000 1500 500 1000 1500
Typ
EV 30 800 600 70 - 600 70 - 6 11 8
EV 40 1200 1500 110 35 1480 110 33 25 45 30
EV 50 1800 2220 550 140 2300 550 135 55 74 50
Moment setrvaénosti povrchu [cm4] 7
Typ ly Iz
EV 30 413 4,71 [ 1) 0 1
EV 40 13,33 13,79 = . — y
EV 50 33,72 34,31 !
O O




